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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania prac
rozbiérkowych —dotyczy rob6t rozbiérkowych -Termomodernizacja elewacji budynku Przedszkole Miejskie w Barczewie
ul. Stowackiego 7 dz. nr 82.75/116 obr.2

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Roboty rozbidrkowe, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja:
. pokrycia dachowego, wykucia otworéw montazowych w dachu, demontaz obrébek blacharskich, rynien i rur
spustowych. Utylizacja gruzu i ztomu
. Usuniecie w/w elementéw poza teren budowy na odl.5 km gruz ,ztom 5 km.
. Utylizacja gruzu
1.3.1 Informacje o terenie budowy

Wykonawca jest zobowigzany we wtasnym zakresie do wykonania projektu organizacji rob6t ,zabezpieczenia placu budo-
wy,ogrodzenia ,zaplecza budowy,ochrony srodowiska,warunkéw bezpieczenstwa pracy,zabezpieczenia chodnikéw i jezdni i
insterséw osoéb trzecich. Wg. OST B.00.00. p.1.5.1-1.5.11.

1.3.2 Nazwy i kody CPV
Kod CPV-45111100-9 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA

1.4. Ogdlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowg SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu (, elektronarzedzia, oraz narzedzia tradycyjne-
mioty,kilofy,przebijaki, srodki transportowe-samochdy skrzyniowe 5t, samochody wywrotki 5t).

3. WYKONANIE ROBOT

Prace rozbiérkowe nalezy wykonywac¢ ze szczegélnym zachowaniem zasad BHP

10



4. KONTROLA JAKO SCI - polega na ogledzinach miejsc w ktérych dokonano prac rozbiérkowych wzglednie demontazu
5.  OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg rob6t jest m, m3,m2,m2p.uz.tkg w zaleznosci od przyjetej jednostki obmiarowej w
przedmiarze robét.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Odbiér robét rozbiérkowych - powinien sie odby¢ przed wykonaniem zasadniczych rob6t konstrukcyjno-
montazowych

7. PODSTAWA PLATNO SCI
Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 5. Cena obejmuije :

prace rozbiérkowe

ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan i drabin
uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow;
wywoz gruzu ztomu na wskazane wysypisko

utylizacja gruzu, ztomu
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